




OnRobot

Kawasaki

Yaskawa

Universal Robots

Techman

Nachi

Kuka

Fanuc

Doosan

Hanwha ABB

HEX SENSOR

VGC10

GECKO SP

3FG15

SOFT GRIPPER

SCREWDRIVER

EYES

RG2-FT
RG2 / RG6

VG10

3FG15

RIVER

EYES



RG2/RG6 

-
-

2
4.4

[kg]
[ ]

0
0

110
4.33

[mm]
[ ]

3 40 [N]

38 127 [mm/ ]

0.06 0.21 [ ]

IP54

-
-

6
13,2

[kg]
[ ]

0
-

160
6.3

[mm]
[ ]

25 120 [N]

51 160 [mm/ ]

0.05 0.15

IP54

RG6

RG2



3指グリッパー
フレキシブルで大きいストローク
の3指グリッパー

一般的性質 最小 通常 最大 単位

フォースフィット有効荷重 - - 10 / 22 [kg] / [ポンド]

フォームフィット有効荷重     - - 15 / 33 [kg] / [ポンド]

把持径*
外径 4 / 0.16 - 152 / 5.98 [mm] / [インチ]

内径 35 / 1.38 - 181 / 7.12 [mm] / [インチ]

指位置分解能 - 0.1 / 0.004 - [mm] / [インチ]

繰り返し精度 - 0.1 / 0.004 0.2 / 0.007 [mm] / [インチ]

把持力 10 - 240 [N]

把持力（調節可能） 3 - 100 [%]

把持速度  
（直径の変更） - - 125 [mm/秒]

把持時間
（ブレーキ作動を含む） - 500 - [ms]

停電時のワークピース保持 可能

IP分類 IP67

サイズ寸法[L, W, Ø] 156 x 158 x 180 / 6.14 x 6.22 x 7.08 [mm] / [インチ]

重量 1.15 / 2.5 [kg] / [ポンド]

技術仕様

パワーアップした製品
•  柔軟な生産体制－大きいストロークにより  

3指グリッパーを使って様々な部品サイズの 
マシンテンディングを最適化します

•  正確な中心点の位置調整により、  
最小限のプログラミングでより高い品質と一 
貫性を持った生産を実現します。

•  3つの接点で強く、安定して把持することで、  
グリッパーは迅速かつ簡単に 
複数のプロセスに再利用できます

• カスタマイズ可能な指先を使って  
 幅広いサイズと形状の部品をこれまで以上に  
 柔軟につかむことを実現

用途

マシン・
テンディング

以下を含む様々なサイズおよび 

材料の製品に使用できます

金属 段ボール 木材プラスチック

3FG15



ソフトグリッパー
認定された食品用のソフトグリッ
パーで新しいオートメーションの可
能性を追求してください。

アプリケーション： 以下を含む、さまざまなサイズや素材の製品に使
用可能

金属 木 ガラスプラスチックオーガニック素材

ソフトグリッパー

一般的な特徴 最小 標準 最大 単位

素材 二成分シリコンラバー

食品認証 FDA 21 CFR 177.2600 & EC/EU - 1935/2004

稼働サイクル 2.000.000 [サイクル]

稼働温度 -20 / -4 80 / 176 [摂氏]/[華氏]

SGツール取付機構 クイックロックおよびスマートロック

Base Part 重量 0.77 /1.69 [kg]/[ポンド]

SG-a-H / SG-a-S

最大搭載量 - - 2.2 / 28.5
4.85 / 3.3

[kg]/[ポンド]

作業範囲、グリップ寸法（A） 11 / 0.43 - 75 / 2.95 [mm]/[インチ]

作業範囲、グリップの奥行（B） - 38 / 1.496 - [mm]/[インチ]

ソフトパーツ（SG-a-S）（C） - 16 / 0.63 - [mm]/[インチ]

寸法 (HxØmax) 76x112 / 3 x 4.4 [mm]/[インチ]

重量（スマートロックを含む） 0.168 / 0.37 [kg]/[ポンド]

SG-b-H

最大搭載量 - - 1.1 / 2.42 [kg]/[ポンド]

作業範囲、グリップ寸法（A） 24 / 0.94 - 118 / 4.65 [mm]/[インチ]

作業範囲、グリップの奥行（B） - 40 / 1.57 - [mm]/[インチ]

寸法 (HxØmax) 77x109 / 3.03 x 4.29 [mm]/[インチ]

重量（スマートロックを含む） 0.172 / 0.379 [kg]/[ポンド]

技術仕様

生産性の強化
•  認定された食品用のソフトグリッパーで飲食物
オートメーションの新しい可能性を追求してく
ださい

•  柔軟なシリコン成形グリッパーで、幅広いイレ
ギュラーな形やデリケートな物体も簡単に扱え
ます

•  壊れやすくデリケートな物体も安全に扱え、より
高品質な生産で廃棄物を減らせます

•  外部からの給気がないため、ホコリ、騒音、複雑
性、追加コストがありません



OnRobot Eyes
ロボットアプリケーションへのカメラの
設置が、かってないほど簡単に

技術仕様

用途

マシーン・テンディング

以下を含む様々なサイズおよび 
物質に使用できます。

金属 木材 段ボール 有機体 ロボットリストマウント 外部マウントプラスチック

OnRobot 
Eyes

obot 
s

生産をパワーアップ
・ 素早く簡単にロボットにカメラを追加
 ワンショット画像によるキャリブレーションで、
 アプリケーション、プログラミングを簡単に
 グリッパーに統合

• 手頃な価格の効率的な2.5Dビジョンで
 高さの変化または積み重ねられた物体の
 奥行を検出

• ロボットアームまたは外部マウントを
 選択でき、カメラを柔軟に設置可能

• どのメーカーのロボットアームに対しても
 不定形なワークを検出、分類、配置する
 アプリケーションを高い信頼性で提供

カメラの特性
インターフェース USB-C 3.x

出力解像度 1280 x 1080

作動距離 400-1000 mm 

動作温度 0 ‒ 35 °C

IP等級 IP 54

Eyes機能
ビジョンシステムの種類 2.5 D

最小部分サイズ 10x10 mm または 直径15 mm

対応するアプリケーション 検出、分類

取付場所 ロボット本体または外部に取付け

ロボットへの
搭載方法

12箇所の固定位置

ロボットのフランジ周り 傾斜方向

0 - 90 - 180 - 270 (度) 0 - 45 - 90 (度)

検出処理時間 標準: 0.5秒

検出再現性 2㎜以下

検出精度 外部取付 ロボット取付

標準: 2 mm 標準: 2 mm 

アプリケーションとセットアップの推奨事項
光の状態 急激および瞬時の変化が無い

反射と集中光点 最小限を保持

物体の特性 背景とは異なる

作業領域カメラ 直視 



OnRobot Screwdriver
OnRobot 
Screwdriver

M1.6 - M6

0.15 / 0.11 - 5 / 3.68 [Nm] / [lbft]

 < 
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SP1/SP3/SP5
Gecko

SP1 1 / 2.2 [kg]/[lb]

SP3 3 / 6.6 [kg]/[lb]

SP5 5 / 11 [kg]/[lb]

SP1: 2.8   SP3: 8.2   SP5: 11.6 [N]

SP1: 8.2   SP3: 23.4   SP5: 33 [N]

SP1: 13.3   SP3: 38.6   SP5: 54.4 [N]

100 1000 [msec]

IP42

69 x 71 / 2.7 x 2.8 [mm] / [inch]

SP1 0.267 / 0.587 [kg]/[lb]

SP3 0.297 / 0.653 [kg]/[lb]

SP5 0.318 / 0.7 [kg]/[lb]

~200,000 ]
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2) 
3)
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VG10



VGC10
あらゆるニーズに対応する 
コンパクトな真空グリッパー

アプリケーション：

一般的な特徴 最小 一般的 最大 単位

真空 5 %
-0.05
1.5

-
-
-

80 %
-0.810
24

[真空] 
[バール] 
[inHg]

気流 0 12 [Nl/分]

有効荷重 0 -
15
33

[kg]
[ポンド]

推奨の加工物サイズ 無制限、カスタムアームによる

真空カップ 1 - 7 [個]

グリップ時間 - 0.35 - [秒]

リリース時間 - 0.20 - [秒]

真空ポンプ 統合された電動BLDC

アーム 交換・カスタマイズ可能

ダストフィルタ 統合 、現場交換可能

IP分類 IP54

寸法（折りたたみ時） 101 x 100 x 100
3.97 x 3.94 x 3.94

[mm]
[インチ]

重さ 0.814
1.79

[kg]
[ポンド]

VGC10 技術使用

生産強化
•  カスタマイズ無限の柔軟性を誇り、あらゆ
るアプリケーションのニーズに対応する電
動真空グリッパー

•  狭いスペースでの使用に最適な小型軽量の
グリッパー（最大15kgまで対応可能）

•  外部からの給気不要で、メンテナンスコス
トの削減・素早い配備を実現

マシン・テンディング

以下を含む、さまざまなサイズや 
素材の製品に使用可能

金属 光沢梱包 ガラスプラスチック

VGC10



Fxy Fz Txy Tz

200 [N] 200 [N] 10 [Nm] 6.5 [Nm]

± 1.7 [mm]
± 0.067 [mm]

± 0.3 [mm]
± 0.011 [mm]

± 2.5 [°]
± 2.5 [°]

± 5 [°]
± 5 [°]

0.2 [N] 0.8 [N] 0.01 [Nm] 0.002 [Nm]

IP67

50 x 71 x 93 [mm]
1.97 x 2.79 x 3.66 [ ]

Fxy Fz Txy Tz

200 [N] 200 [N] 20 [Nm] 13 [Nm]

± 0.6 [mm]
± 0.023 [mm]

± 0.25 [mm]
± 0.009 [mm]

± 2 [°]
± 2 [°]

± 3.5 [°]
± 3.5 [°]

0.5 [N] 1 [N] 0.036 [Nm] 0.008 [Nm]

IP67

50 x 71 x 93 [mm]
1.97 x 2.79 x 3.66 [ ]





https://onrobot.com/en/partners


