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ピック&プレイス作業は、Universal 
Robotsの協働ロボットがもっとも活用さ
れている自動化タスクの一つです。当社
の協働ロボットは、高い位置精度を必要
とする作業から、部品の配置に画像処理
（ビジョンシステム）を必要とする作業
まで、幅広いセットアップに最適です。 
URロボットの高い繰り返し精度は、あら
ゆる種類の自動化ピック&プレイス作業
で比類のない正確さを実現します。

ティーチングと学習が簡単
部品の配置場所を協働ロボットに 
ティーチングするには、ご自身でロボット
のアームを所望のポジションに導くだけ
で作業が完了します。あるいは、 
Universal Robotsのティーチペンダント
に表示される「PolyScope」内蔵のテン
プレートを利用して、一連のピック&プレ
イス作業をプログラムすることが可能で
す。プログラミングは、ロボット実機を用
いることはもちろん、無償のURSimオフ
ラインシミュレータを使用して行うこと
も可能です。すなわち、最小限のトレー
ニングを受けていただくだけで、プログ
ラミングができるようになるのです。さ

らに、積み上げや積み降ろしなどの実際
の作業をサポートするために、対話型の“
ウィザード”を利用することも可能です。

簡単な組み込み
より複雑なシステムを構築するには、
エンドエフェクタやアクセサリのエコ 
システム「Universal Robots+」のライン
ナップから、専門技術者向けのツールや
機能を幅広く入手できます。どれも使い
やすく取付けが簡単です。「Universal 
Robots+」には、各アイテムの場所を正
確に識別する業界認証取得済のカメラ
システムや、ピック＆プレイス作業に必要
なさまざまなタイプのグリッパのほか、
さまざまなツールが揃っています。これ
らは、非常に少ない生産バッチに対して
も、効果的なオートメーションのための
道を開きます。

どこでも設置、どこにでも移動
URロボットは、狭いスペースでも設置
できます。設置面積が小さいため、必要
なときにいつでも別のピック&プレイス
作業に簡単に配置し、配置転換も容易に 
できます。

URロボット活用による利点
• 生産性、一貫性、柔軟性が向上
• 正確性が高まり、無駄を削減
• 作業者が不在の間も、稼働して生産を続ける
ことが可能

• 要件が変化しても直ちに対応し、容易に配置
転換が可能

• 従業員をより付加価値の高い価値の作業に
従事させることが可能

すぐれた特長
• 非常に小さい設置面積（128mm、149mm、ま
たは190mm径）

• 高い繰返し精度（U R 3 eおよびU R 5 e：± 
0.03mm、UR10e：± 0.05mm）

• Universal Robots+のグリッパ、ビジョンシステ 
ム、フォースセンサなどを簡単に組み込み

• 迅速で簡単なプログラミング（オンラインおよ
びオフライン）、専用のウィザードを装備

• どこでも簡単に設置可能－狭いスペースでも
安全柵なしの稼働が可能（貴社でのリスクア
セスメント実施が前提）



universal-robots.com/ja

製薬・化学 自動車関連 科学・研究
• ISOクラス5のクリーンルームでの使用認証
済み

• 正確性、一貫性、および衛生度に関する厳格
な産業仕様に適合

• 基幹となる重要製品に関わる素材の混合、
調合、数量計算および検査に最適

• 人工装具、インプラント、および医療機器で
使用する小型でデリケートな部品の滅菌処
理および組立に最適

• 簡単かつ迅速な配置、平均セットアップ時間
はわずか半日

• 従来の産業用ロボットでは想定していない
作業の自動化

• ロボットによる自動化のメリットを完全に享
受でき、かつ従来の産業用ロボットにつきも
のだった追加コストは不要

• 組立ラインの作業を迅速化

• 高い柔軟性－通常、セットアップ時間はわず
か半日程度

• 軽量、省スペース、生産レイアウトを変更す
ることなく新たな用途に簡単に配置転換 
可能

• 研究機関、大学などが購入しやすい経済性

• 鍵となるデータの収集及び分析のための革
新的な方法

• 汚染したり、危険を伴ったり、反復する単純
作業のようなタスクから研究者を解放

• 反復労働の負担を抑えて事故リスクを低減
し、作業環境と安全性の改善に寄与

• 高い一貫性と繰り返し精度により、研究、
加工、分析において考え得る最高の条件を 
提供

• 偏差が殆ど出ないことにより、並外れた正確
さを要求される工程およびワークフローに
も最適

事例： Glidewell Laboratories 
国名： 米国
採用された協働ロボット： UR5

事例： Continental Automative Spain
国名： スペイン
採用された協働ロボット： UR10

事例： Aurolab
国名： インド
協働ロボット： UR5

結果： 結果： 結果：

歯科治療用クラウンの製造サイクルタイム
が、27時間から18時間に短縮されたうえに、よ
り一貫した高品質が得られるようになりました。
スタッフは、より複雑な別の作業に専念できる
ようになりました。

プリント基板の取り換え時間が40分から20
分に短縮されたことで、生産性が高まりました。
外部の専門家を必要としないシンプルなプログ
ラミングと実行により、社内で意思決定を行え
ます。オペレータは手作業が不要になり、スキ
ルをより良い形で活かすことができるようにな
りました。

眼内レンズの生産高を15%向上させながら、
製品の信頼性が高まり、コストを最小限に抑え
ることができました。年間保守契約も不要とな
り、電力消費も大幅に削減しました。協働ロボッ
トは、柔軟性、生産性、および信頼性を必要とす
る7種類以上の製品のための道を開きました。

ビデオを見る： ビデオを見る： ビデオを見る：
universal-robots.com/case-stories/ 
glidewell-laboratories

universal-robots.com/case-stories/ 
continental

universal-robots.com/case-stories/aurolab

幅広い産業分野における数多くの企業が、さまざまな種類のピック&プレイス作業にUniversal Robotsの協働ロボット
を利用しています。一般的な事例を、以下に紹介します。貴社の業種が含まれていない場合は、弊社までお問合せくださ
い。貴社のビジネスを支援するURロボットの利用方法をご提案いたします。

貴社業種において
協働ロボットが支援する工程作業


